
햄스터 수업 

광운대학교 로봇학부 
박광현 



라인 트레이싱 
2 



코드 닷 오알지 
3 



멀티 로봇 
4 



미로 탈출 
5 



휴머노이드 
6 



개미 로봇 
7 



컵 잡기 
8 
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스크래치 사용하기 



로봇 코딩 소프트웨어 실행 

• C:/RobotCoding 
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로봇 코딩 소프트웨어 실행 
12 



로봇 코딩 소프트웨어 실행 
13 



스크래치 블록 
14 



햄스터 기초 



앞으로 이동하기 
16 



앞으로 이동하기 
17 



뒤로 이동하기 
18 



제자리에서 회전하기 
19 

제자리에서 90도 회전하려면 
몇 초 동안 회전해야 할까요? 



순서대로 연결하기 
20 

종이컵 



순서대로 연결하기 
21 



도형 그리기 

• 사각형을 그려 봅시다. 

22 

앞으로 4초 이동하기 

왼쪽으로 90도 돌기 

앞으로 4초 이동하기 

왼쪽으로 90도 돌기 

앞으로 4초 이동하기 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 



반복하기 
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앞으로 4초 이동하기 

왼쪽으로 90도 돌기 

앞으로 4초 이동하기 

왼쪽으로 90도 돌기 

앞으로 4초 이동하기 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

4번 반복하기 



반복하기 
24 



로봇 세계에서 

소프트웨어 개발자로 살아 남기 



뭘 하는 사람? 



? 

로봇 

SW 교육 



로봇 시스템 
프로그래밍 II 

로봇 시스템 
프로그래밍 I 

로봇 서비스 
개발 

마이크로 
프로세서 

로보틱스 
개론 

컴퓨터 
네트워크 

데이터 
베이스 

알고리즘 

자료구조 

HRI 

디자인 패
턴 



 초보자용 임베디드 SW 도구 개발 

로보이드 스튜디오 커미터 







SW 교사 교육 



원래 전공은? 

 

학습 제어 이론 



어쩌다가? 





무엇을 하면서 살 것인가? 



1999 
37 



 

38 



더 넓은 세상으로 
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광운대학교 



Simulation Debugger 

State Monitor 

Statistical 
State Tracking 

Debugging Condition 
Define Tool 





ㅋㅋ  :)  hi 



교육 서비스에 

눈을 뜨다 



Computer 

Camera 

Signer 

Web Browser 

Camera View 





? 

로봇 

SW 교육 



아이들을 위한 로봇 서비스 (인공지능) 

상황 인식 

동화책 쓰기 

노래 만들기 

동작 만들기 



수고하셨습니다. 

akaii@kw.ac.kr 

http://hamster.school 



스크래치 블록 
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로봇 움직이기 
57 

-100 ~ 100 

양수 값 음수 값 



로봇 움직이기 
58 



로봇 움직이기 
59 



회전하기 
60 

-30 30 



회전하기 
61 

0 30 



회전하기 
62 

20 40 



컵 돌기 
63 



로봇을 만드는 사람들 



 

65 

어떤 로봇이 있을까요? 



 

66 

나는 공장에서 자동차를 만들어요 



 

67 

나는 화성을 탐사해요 



 

68 

나는 하늘을 날아서 피자를 배달해요 



 

69 

나는 식당에서 음식을 가져다 줘요 
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http://www.us.aibo.com/
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77 

로봇의 형태를 설계하는 사람 



 

78 

로봇의 전자 장치를 만드는 사람 



 

79 

로봇의 움직임을 만드는 사람 



 

80 

로봇의 소프트웨어를 만드는 사람 



81 

로봇의 서비스를 만드는 사람 



• 주변에서 도움이 필요한 것을 
찾아보자. 
 

• 무엇을 해야 하지? 
 

• 어떤 형태가 좋을까? 
 

• 상상한 모습을 그림으로 
그려 보자. 
 

• 어떻게 움직여야 할까? 
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83 

당장 해볼 수 있는 것 



84 • 컴퓨터공학 
− 실시간 운영체제 
− CPU 제어 
− 프로그래밍 언어 

• 통신공학 
− 유무선 통신 
− 통신 프로토콜 

• 기계공학 
− 기구학, 동역학 
− 기구설계 

• 전자공학 
− 전자장치 설계 
− 센서, 제어장치 

• 정보공학 
− 인공지능 
− 음성 인식, 화상 인식 
− 기계학습 
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